WYMAGANIA EDUKACYJNE

ZAWOD: | TECHNIK MECHATRONIK
NR PROGRAMU: | 311410/T-5/ZSEE/TM-5/2019.09.01
OPRACOWALA: | Beata Juzala, Sylwia Rawa
Rok szkolny 2024/2025
Kod Nazwa godz. /tydz. |[godz. /rok
Sem.V | Sem. VI 90
. Programowanie systemow 3 3
MODUL: | MI0 | e chatronicznych Sem. VII_|Sem. VIl
7 7 210
M10.J1 | Programowanie w jezyku LD i innych jezykach 110
JEDNOSTKI . . . .

MODULOWE: M10.J2 | Algorytmy dziatania uktadéw sterowania 60
M10.J3 | Analiza i synteza proceséw produkcyjnych 130

1. Sposoby sprawdzania osiagnie¢ uczniow:

Oceny biezace

Ocenie podlegaja

- ¢wiczenia praktyczne, wykonywane podczas zajec,

- odpowiedzi ustne, kartkowki,

- jako$¢ pracy i aktywno$¢ na lekeji,
- sprawdziany wiadomosci 1 umiejetnosci po kazdym zrealizowanym dziale, zapowiedziane
tydzien wczesniej, z podanym zakresem i wymaganiami,

- testy diagnostyczne

- osiggnigcia w konkursach przedmiotowych szkolnych i pozaszkolnych.

Warunki uzyskania oceny pozytywnej

Uzyskanie ocen pozytywnych ze wszystkich zaplanowanych w roku szkolnym 2023/2024

sprawdziandw i prac klasowych.

Wymagania og6lne jednolite dla wszystkich JM




1. Jesli uczen nie uczestniczyt w pracy kontrolnej, to ma obowigzek zaliczenia jej w terminie do
dwoch tygodni (ewentualnie w terminie wyznaczonym przez nauczyciela w przypadku dtuzsze;j
usprawiedliwionej nieobecnosci).

2. Uczen ma prawo poprawi¢ ocen¢ ze sprawdzianu, nie pdzniej niz w ciggu dwoch tygodni, w
terminie wyznaczonym przez nauczyciela (jednym dla calej grupy). W takim przypadku przy
ustalaniu oceny koncowej uwzglednia si¢ obydwie oceny.

3. Jezeli nieobecnos¢ na pracy kontrolnej w wyznaczonym terminie jest nieusprawiedliwiona, to
przy ustalaniu oceny koncowej w miejsce oceny za sprawdzian wpisuje si¢ 1 /niedostateczny/.

Zasady poprawiania ocen

Biezacych

Za jednostke modulowg

Rocznych/ za modut

- Uczen ma prawo do poprawy
kazdej niesatysfakcjonujace;j
go oceny z ¢wiczenia w danej
jednostce modutowe;.

-Termin i zasady poprawy
ustala nauczyciel w czasie
trwania jednostki modutowe;.

-Uczen ma prawo do poprawy

oceny za kazda jednostke
modutowa, je$li  otrzymatl
oceny pozytywne z kazdego
sprawdzianu w danej jednostce
modutowe;j.

-Uczen, ktéry otrzymal oceng

niedostateczng lub jest
niesklasyfikowany
Z zakonczonej jednostki

modulowej w danym module
ma obowigzek uzupehi¢ braki
1 podda¢ si¢ ponownie ocenie.
Termin poprawy uczen ustala
indywidualnie z nauczycielem
W czasie trwania modulu, w
ktorym znajduje si¢ dana
jednostka modutowa.

- Poprawa sktada si¢ z czesci

pisemnej 1 czgsci praktyczne;j.

- Zakres umiejetnos$ci obejmuje

¢wiczenia
w danej

wszystkie
zrealizowane
jednostce modutowe;.

- Uczen ma prawo do poprawy

kazdej niesatysfakcjonujacej
go oceny.

Uczen, ktory otrzymat ocene
niedostateczng  lub  jest
niesklasyfikowany z danego
modulu  ma  obowigzek
uzupehi¢ braki ze wszystkich
jednostek modutowych
wchodzacych w sktad danego
modutu.

Poprawa oceny rocznej/ za
modul polega na poprawieniu
ocen z jednostek modutowych
wchodzacych w sktad danego
modutu.

Terminy  popraw  ustala
dyrektor szkoly zgodnie z
harmonogramem egzaminow
poprawkowych

i klasyfikacyjnych.

Zakres umiejgtnosci obejmuje
wszystkie ¢wiczenia
zrealizowane w zakonczonych
jednostkach modutowych w
danym module

Osoby posiadajgce opinie z poradni psychologiczno-pedagogicznej beda mialy dostosowane wymagania z modutu
w zalezno$ci od wskazan osoby wystawiajacej zaswiadczenie.




2. WYMAGANIA EDUKACYJNE

Ocena Wymagane umiejetnosci
. . Odtworzenie jetanych i i jomie definicji pojec
Wymagania konieczne ( zapamigtanyc informacji, na poziomie definicji pojec
| standardowych przykiadow.
Uczen:
® rozroznia graficzne i tekstowe jezyki programowania stosowane w sterownikach PLC,
® poshluguje si¢ oprogramowaniem do programowania sterownikoéw PLC,
dopuszezajaca ® uruchamia programy do programowania sterownikow PLC,
® sprawdza parametry procesOw w programach urzadzen i systeméw mechatronicznych sterowanych
sterownikami PLC,
® przestrzega zasad tworzenia programéw w znormalizowanych graficznych jezykach
programowania dla sterownikow PLC,
® wykazuje pozytywne nastawienie do realizacji zadan.
Odtworzenie  zapamietanych  informacji, ~ wzorow  fizycznych,
Wymagania podstawowe Z wyjasnieniami dotyczqcymi specyfiki oraz zastosowan opisywanych
pojec.
Uczen:
e modyfikuje graficzne i sekwencyjne programy do programowania urzadzen stosowanych w
uktadach sterowania,
®  kontroluje poprawnos¢ wprowadzonych zmian w programach sterownikow,
dostateczna ®  opisuje oprogramowanie do programowania urzadzen mechatronicznych,
® testuje dziatanie programéw dla sterownikow PLC,
® zmienia parametry procesow w programach urzadzen i systemow mechatronicznych sterowanych
sterownikami PLC,
® wprowadza zmiany w programach w jezykach programowania
uzyskal pozytywne oceny za wszystkie sprawdziany,
® samodzielnie rozwigzuje proste problemy.
Stosowanie nabytych umiejetnosci na poziomie samodzielnego
Wymagania rozszerzone (odtworczego) rozwigzywania zadan, ograniczonych do mniej
zaawansowanych zagadnien.
Uczen:
e interpretuje instrukcje i funkcje w znormalizowanych graficznych jezykach programowania dla
sterownikéw PLC,
® interpretuje instrukcje i funkcje w znormalizowanych sekwencyjnych jezykach programowania
dobra 0
dla sterownikow PLC,
® tworzy program w graficznym jezyku programowania do programowania urzadzen
programowalnych stosowanych w uktadach sterowania,
® tworzy program Ww sekwencyjnym j¢zyku programowania do programowania urzadzen

programowalnych stosowanych w ukladach sterowania, np. sekwencyjnym jezyku graficznym
(SFC) i jezyku schematéw drabinkowych (LD),

bardzo dobra

Wymagania dopelniajgce | Stosowanie nabytych umiejetnosci na poziomie samodzielnego

rozwiqzywania zadan/ problemow projektowych, konstrukcyjnych
i obliczeniowych.

Uczen:

interpretuje dzialanie programoéw zapisanych w znormalizowanych graficznych je¢zykach
programowania dla sterownikow PLC,

interpretuje programy w znormalizowanych sekwencyjnych j¢zykach programowania dla
sterownikow PLC, np. sekwencyjnym jezyku graficznym (SFC) i j¢zyku schematow blokowych,

modyfikuje program do sterowania urzadzeniami mechatronicznymi przy uzyciu sterownika PLC
na podstawie opisu graficznego,




®  modyfikuje program do sterowania urzadzeniami mechatronicznymi przy uzyciu sterownika PLC
na podstawie opisu procesu technologicznego,

® dokonuje catosciowej analizy dziatania uktadu mechatronicznego sterowanego PLC.

celujaca

Stosowanie nabytych umiejetnosci na poziomie samodzielnego
Umiejetnosci dopetniajgce | rozwigzywania ztozonych zadan/ problemow projektowych,
konstrukcyjnych i obliczeniowych.

Uczen:
e prezentuje swoje umiejetnosci w konkursach szkolnych i migdzyszkolnych,

e tworzy program do programowania urzadzen programowalnych stosowanych w uktadach
sterowania o duzym stopniu trudnoéci,

® rozwigzuje ztozone problemy wymagajace taczenia wiedzy z roznych dziedzin,
e dokonuje analizy pracy programowalnych uktadow mechatronicznych w nietypowych
zastosowaniach, usuwa ztozone usterki.

Wymagania z poziomu wyzszego zawieraja wymagania z poziomu nizszego, ocena dopuszczajaca jest informacjg
dla ucznia, Ze sukces na dalszym etapie ksztalcenia jest mozliwy pod warunkiem uzupelnienia brakow.




